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บทคัดย่อ 

          โครงงานนี้มีüัตถุประÿงค์เพื่อýึกþาการออกแบบและÿร้างโมเดลตัüอย่างเตียงผู้ป่üยคüบคุมมอเตอร์แกน

ชักด้üยคำÿั่งเÿียงโดยใช้เทคโนโลยีการรับคำÿั่งด้üยเÿียงมาประยุกต์ใช้เพื่อÿามารถคüบคุมการทำงานของเตียง

ผู้ป่üยในการพลิกตัüปรับงอเข่า ยกýีรþะ ได้ด้üยคำÿั่งเÿียงและลดค่าต้นทุนในการ  
ผลิตเตียงผู้ป่üยเตียงผู้ป่üยคüบคุมด้üยเÿียงจะเĀมาะกับผู้ป่üยติดเตียงผู้ป่üยที่ช่üยเĀลือตัüเอง  ไม่ได้และเพ่ิม

ทางเลือกใĀ้ÿำĀรับผู้ป่üยติดเตียงที่ครอบครัüไม่มีเüลาที่จะดูแลĀรือมีเüลาดูแลไม่มากพอใĀ้ได้รับคüามÿะดüกและ

ได้รับการดูแลที่เĀมาะÿม 
          โมเดลตัüอย่างเตียงผู้ป่üยมีขนาดอัตราÿ่üน1:2ของขนาดจริงซึ่งอ้างอิงจากมาตรฐานของโรงพยาบาลใน

การทำงานผู้ดูแลจะใช้แอพพลิเคชันของกล้อง  üงจรปิด ดูผู้ป่üยและใช้คำÿั่งเÿียงโดยเÿียงจะออกทางลำโพงของ

กล้องüงจรปิดเÿียงพูดจะถูกÿ่งไปยัง โปรแกรม Anaconda แล้üÿั่งใĀ้บอร์ด Arduino UNO R3 คüบคุมระบบ

มอเตอร์แกนชักDC  ยกýีรþะ 70 องýา พลิกตัüทางช้าย 30 องýา พลิกตัüทางขüา 30 องýา และงอเข่า 30 องýา  
          ในการทดลองเตียงผู้ป่üยคüบคุมด้üยเÿียง ÿามารถทำงานได้ โดยใช้คำÿั่ง "Āนึ่ง" ในการยกýีรþะ 70 องýา 

ใช้คำÿั่ง "ÿอง" ในการพลิกตัüทางซ้าย 30 องýา ใช้คำÿัง "ÿาม" ในการพลิกตัüทางขüา 30 องýา และใช้คำÿั่ง "ÿี่" 

ในการยกงอĀัüเข่า 30 องýา ใช้คำÿั่ง “Āก” ในการปรับýีรþะลง ใช้คำÿั่ง “เจ็ด” ในการปรับพลิกตัüทางซ้ายลง ใช้

คำÿั่ง “แปด” ในการปรับพลิกตัüทางขüาลง ใช้คำÿั่ง “ เก้า” ในการปรับงอĀัüเข่าลง 
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Abstract 
          This project is intended to study the design and creation of a sample bed. The  patient's 

bed controls the linear actuator with voice commands. Use command  technology with sound. 

Control the operation of the patient's bed to tilt the body, lift the  knee, or lift the head with 

voice commands. And reduce costs in the production of patient  beds. This is suitable for 

bedridden patients. Patients who can't help themselves and increase choices for bedridden 

patients where the family does not have time to  take care of it to be convenient and 

receive appropriate care.  
         The patients' bed sample model has a ratio of 1:2 of the actual size, based on 

the standard of the hospital. The caretaker will use the closed-circuit television application 

to see the patient and use the sound command. The sound is coming from the closed-circuit  
te lev is ion speaker .  And the vo ice wi l l  be sent to the  Anaconda  program. Then 

I orderdered the Arduino board to control the four linear actuators: lif the head 70 degrees, tilt 

the body on the left 30 degrees, tilt the body on the right 30 degrees, and lift  the knee 30 

degrees.  
          In experimenting with the patient's bed Can work by using the "Nueng"  command to lift 
the head 70 degrees. Use the command "Song to tilt the body to the left by  30 degrees. Use 

the "Sam" command to tilt the body to the right 30 degrees and then  use the "Si" command. In 

lifting the knee 30 degrees. use the command 'six' to lower the head. use the command 'seven' 

to roll to the left. use the command 'eight' to roll to the right. use the command 'nine' to lower 

the knees. 
 
 


