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การพัฒนาและüิเคราะĀ์ตัüคüบคุมมอเตอร์ÿามเฟÿÿำĀรับการใช้งานในรถจักรยานยนต์ไฟฟ้า 
           

โดย        นายüรเทพ ชิโนüรรณ    
 

บทคัดย่อ 
 

โครงงานน้ีมีüัตถุประÿงค์เพ่ือýึกþาĀลักการทำงานของชุดคüบคุมมอเตอร์ (Motor Controller) ที่ใช้ใน

รถจักรยานยนต์ไฟฟ้า รüมถึงการเรียนรู้กระบüนการตดิตัง้อุปกรณ์ การเดินÿายไฟ และการปรับจูนค่าพารามิเตอร์

ต่าง ๆ  เพ่ือใĀ้ระบบคüบคุมÿามารถทำงานร่üมกับมอเตอร์ไฟฟ้าได้อย่างมีประÿิทธิภาพ โดยเฉพาะในการคüบคุม

แรงบิดและคüามเร็üของมอเตอร์ 
ในการดำเนินงานได้มีการทดÿอบระบบจริงร่üมกับเครื่อง ไดนาโมมิเตอร์ (Dynamometer: Dyno) เพ่ือ

üัดÿมรรถนะของระบบขับเคล่ือน และüิเคราะĀ์ผลการทำงานของมอเตอร์ภายใต้การปรับค่าพารามิเตอร์ เช่น 

ค่ากระแÿและฟลักซ์ (Flux) ผลการทดลองแÿดงใĀ้เĀ็นü่า การปรับค่าพารามิเตอร์ที่เĀมาะÿมÿามารถเพ่ิม

ประÿิทธิภาพการทำงานของมอเตอร์ใĀต้อบÿนองต่อการขับข่ีได้ราบรื่นย่ิงข้ึน และลดการÿูญเÿียพลังงานไฟฟ้าใน

ระบบ 
โครงงานน้ีช่üยใĀ้ผู้ýึกþาเข้าใจĀลักการทำงานของระบบคüบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าในรถจักรยานยนต์ไฟฟ้า

อย่างลึกซ้ึง ÿามารถนำคüามรู้ที่ได้รับไปประยุกต์ใช้ในการพัฒนา ปรับปรุง และบำรุงรักþาระบบขับเคล่ือนของ

ยานยนต์ไฟฟ้าในอนาคตได้อย่างมีประÿิทธิภาพ 
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Abstract 
 

This project aims to study the operating principles of a motor controller used in electric 

motorcycles, including the installation process, wiring connections, and parameter tuning to 

ensure that the control system operates efficiently with the electric motor, particularly in 

controlling torque and speed. 
The system was tested using a Dynamometer (Dyno) to evaluate the performance of the 

drivetrain and to analyze the motor’s behavior under various parameter adjustments, such as 

current and flux values. The experimental results show that proper parameter tuning can 

significantly enhance the motor’s performance, resulting in smoother operation and reduced 

electrical energy losses in the system. 
This project provides a deeper understanding of motor control systems in electric 

motorcycles and enables the application of this knowledge to the development, improvement, 

and maintenance of electric vehicle drive systems in future applications. 
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