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บทคัดย่อ 

 โครงงานนี้เป็นการพัฒนาระบบลานจอดรถที่เป็นมิตรต่อผู้ใช้ ตอน 2 โดยออกแบบใĀ้ÿามารถ

ตรüจจับüัตถุ และบริĀารจัดการพลังงานไฟฟ้าได้อย่างมีประÿิทธิภาพ ระบบแบ่งออกเป็นÿองÿ่üนĀลัก 

ได้แก่ üงจรตรüจจับÿถานะช่องจอดรถ และüงจรตรüจüัดและกักเก็บพลังงาน üงจรตรüจจับÿถานะช่อง

จอดรถ ทำĀน้าที่ตรüจÿอบการเข้าจอดของรถยนต์ โดยใช้ NodeMCU ESP32 ร่üมกับอัลตราโซนิก

เซนเซอร์ในการตรüจจับการเคลื ่อนไĀüและตำแĀน่งของรถในช่องจอด ข้อมูลที ่ได้ร ับจะถูกÿ่งไป

ประมüลผลและแÿดงผลผ่านแพลตฟอร์ม Blynk ในรูปแบบแดชบอร์ด ซึ่งช่üยใĀ้ผู้ใช้ÿามารถตรüจÿอบ

ÿถานะการจอดรถได้แบบเรียลไทม์ üงจรตรüจüัดและกักเก็บพลังงาน มีĀน้าที่จ่ายพลังงานใĀ้กับระบบ

ตรüจจับüัตถุโดยใช้แผงโซลาร์เซลล์ในการผลิตพลังงานไฟฟ้า พร้อมด้üยเครื ่องชาร์จและแบตเตอรี่  
ตะกั่ü-กรดÿำĀรับกักเก็บพลังงาน และตัüแปลงแรงดันไฟฟ้าแบบลดระดับเพื่อปรับแรงดั นไฟฟ้าใĀ้

เĀมาะÿมกับอุปกรณ์ นอกจากนี้ ระบบยังติดตั้งเซนเซอร์üัดกระแÿ แรงดัน และอุณĀภูมิ เพื่อใช้ในการ

ตรüจÿอบและบริĀารจัดการพลังงาน โดยค่าพลังงานไฟฟ้าจะถูกบันทึกลงใน Google Sheets และ

แÿดงผลผ่านแดชบอร์ดของ Looker Studio ทั้งนี้ เพื่อเพิ่มคüามปลอดภัย ภายในตู้ไฟฟ้ายังมีการติดตั้ง

พัดลมระบายคüามร้อน ที่ÿามารถทำงานอัตโนมัติเมื่ออุณĀภูมิÿูงเกินค่าที่กำĀนด จากผลการทดÿอบ

พบü่า ระบบÿามารถตรüจจับรถยนต์ที่เข้ามาจอดได้อย่างถูกต้อง และÿามารถüัดค่าพลังงานไฟฟ้าได้อย่าง

แม่นยำ ระบบจ่ายไฟÿามารถทำงานได้อย่างต่อเนื่อง ทำใĀ้ÿามารถนำไปประยุกต์ใช้กับลานจอดรถใน

พื้นที่อื ่น ๆ Āรือพัฒนาเพิ่มเติม เพื่อรองรับการจัดการลานจอดรถที่มีค่าใช้จ่ายได้  โดยüงจรตรüจจับ

ÿถานะช่องจอดรถมีค่าใช้จ่าย 449 บาทต่อช่อง และüงจรตรüจüัดและกักเก็บพลังงานมีค่าใช้จ่าย 4,132 

บาท โครงงานนี้ได้รับการติดตั้งที่โรงจอดรถข้างอาคารปฏิบัติการประลอง ภาคüิýüกรรมไฟฟ้าและ

ýูนย์üิจัยร่üม คณะüิýüกรรมýาÿตร์ มĀาüิทยาลัยอุบลราชธานี  
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ABSTRACT 
 
 This project focuses on the development of a user-friendly parking system part 2 

by designing a system capable of detecting objects and efficiently managing electrical 
power. The system is divided into two main components the parking slot status detection 
circuit and the power measurement and storage circuit. The parking slot status detection 
circuit is responsible for monitoring vehicle occupancy using a NodeMCU ESP32 in 
conjunction with an ultrasonic sensor to detect motion and the position of vehicles in 
parking slots. The collected data is processed and displayed via the Blynk platform in a 
dashboard format, enabling users to monitor parking status in real time. The power 
measurement and storage circuit supplies energy to the object detection system by 
utilizing solar panels for power generation, along with a charger and a lead-acid battery 
for energy storage. A step-down voltage regulator is incorporated to adjust the voltage to 
suitable levels for the devices. Additionally, current, voltage, and temperature sensors are 
installed to monitor and manage power usage. The collected energy data is recorded in 
Google Sheets and visualized through a Looker Studio dashboard. To enhance safety, a 
cooling fan is installed inside the electrical cabinet, which operates automatically when 
the temperature exceeds a predefined threshold. The test results indicate that the system 
can accurately detect parked vehicles and precisely measure power consumption. The 
power supply system operates continuously, making it suitable for deployment in other 
parking areas or for further development in parking management systems with cost 


